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TRENDY V ROBOTICE C
¢ Klasicka robotika, po 1970.

e Presné modely.

3/12

e Bez senzord.
¢ Reaktivni robotika, po 1980.
e Bez modeld.
e Spoléhd na dobré senzory.
¢ Hybridni robotika, po 1990.
e Na vyssSich Grovnich fizeni se opird o modely.
e Reaktivni na nizsich Grovnich.
¢ Neurditostni robotika, po 1990.
e Plynuld integrace mezi senzory a modely.

e Nepresné modely. Nepresné senzory.
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Je kyberneticky systém schopny autonomni interakce s realnym
prostredim
za UcCelem splnéni stanoveného cile. Ma riznou miru schopnosti:

¢ Vnimat a rozpozndvat prostredi (senzoricky modul).

¢ Vytvaret a aktualizovat vnifni reprezentaci prostredi
(kognitivni modul, model prostredi).

¢ Redit nepredvidané udalosti v prostiedi (dynamicky model
prostredi).

¢ Automaticky resit tlohy na zakladé modelu prostredi
a formulovaného cile (modul feseni Gloh a planovant).
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Samostatné vykondvat plany Cinnosti v prostredi (modul
realizatoru planu, motoricky modul).

Aktivné ovlivihovat prostredi manipulaci s predméty
(efektory).

Komunikace s ostatnimi Ciniteli ptsobicich v prostredi
vCetné komunikace s ¢lovekem (komunikaéni modul).

Vnimat a rozpoznavat situaci vlastni a ostatnich Ciniteld
v prostredi pro spolupraci a uceni napodobovanim. (modul
chovani).

Formulovat vlastni cile (generator cil().
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KOGNITIVNI ROBOT, BLOKOVE SCHEMA
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prostredi
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VOJENSKY LETAJICi ROBOT (1)
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VOJENSKY LETAJICi ROBOT (2)
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¢ Uveden 2002. EUR 1400. Naviguje pomoci 60 kHz sonaru.

VYSAVAC ELECTROLUX TRILOBITE

¢ Nalepené magnetické prouzky oznacuji dvere, schodisté,
atd.

® 4 kola, kazdé ma zvlastni motor. Jeden motor pro ventilator
a jeden pro kartac.
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