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Podminky zapoctu
e splnéenivybrane semestralni ulohy samostatne Ci ve dvojicich

= vytvorit kratkou resersi k dane uloze, napsat kod a otestovat, pripravit
k nemu dokumentaci (ulohy prosim delejte v ¢estinée)

- pokud bude umoznen pristup na CIIRC, implementace kodu do robota
Pepper (oomoci APl v Pythonu - viz dale)

e prezentace projektu na zaverecnem seminari

= popis experimentu a vaseho reseni, kratke demo nebo screenshoty
(cca 10 minut)



Semestralni ulohy

- psychologicke experimenty overujici urCite kognitivni jevy
- napr. Navon task (Navon, 1977) - skupiny objektt muzeme vnimat na globalni nebo
lokalni urovni (napr. ptaci / hejno ptakud) - ceho si vSimame rychleji?
- dalsi ukazky experimentt na PsyToolkit

- dalsi moznost je vyvoj aplikace, ktera se pouzije primo v robotovi pro kognitivni trenink
nebo pro interakci se seniory
- test pracovni pameéti, detekovani udalosti ve videu, vyjmenovavani objektu z ruznych
kategorii atd.
- doporucovani hudby/knih/filmt na zakladé podobnosti (web scraping)
- atd. (bude detailné rozepsano v nabidce uloh)


https://www.psytoolkit.org/experiment-library/experiment_navon.html
https://www.psytoolkit.org/experiment-library/#exps

Semestralni ulohy

- prakticky postup:

- vybér tématu a kratka reserse - co, jak a proc se zjistuje, jake nalezitosti musi
experiment mit (v pripadée aplikaci popis zadani a jaky postup jste zvolili)
tvorba dat pro experiment - idealné sami vytvorite po vzoru ukazky
naprogramovani experimentu - nejprve pc verze - napr. ovladani pres konzoli /
Jednoduche gui (napr. pres tkinter)

- pokud bude moznost, prevedeni do robota Pepper - pokud ne, dokonceni gui

tak, aby sel experiment pohodlné pustit na pc
- otestovani - vyzkousite test sami na sobé (vsichni clenove tymu), report vysledku
- vyhodnoceni - v pripadé kognitivnich experimentu - potvrdilo se, nepotvrdilo

- v pripadé ostatnich uloh - co funguje, co je treba zlepsit

- tvorba prezentace - libovolny format (ppt, pdf,.), cca 10 minut, plus demo/video


https://docs.python.org/3/library/tkinter.html

Prace s robotem Pepper

- ukazky toho, jak Pepper funguje jsou na nasem
ceskem a anglickem YouTube kanalu:

https://www.youtube.com/channel/UCUOGO
WIXAZrcbtDwhBGUg7A

https:/~/www.youtube.com/channel/UCeFHFBx
wilCobzQq_tWbyVvQ

- shrnuti projektu HUMR - Pepper v centru
aktivniho stari ZIVOT 9o



https://www.youtube.com/channel/UCUOGOWIXAZrcbtDwhBGUg7A
https://www.youtube.com/channel/UCUOGOWIXAZrcbtDwhBGUg7A
https://www.youtube.com/channel/UCeFHFBxwilC9bzQq_tWbyVQ
https://www.youtube.com/channel/UCeFHFBxwilC9bzQq_tWbyVQ
https://www.ciirc.cvut.cz/cs/robot-pepper-pomaha-seniorum-v-nadaci-zivot-90/
https://www.ciirc.cvut.cz/cs/robot-pepper-pomaha-seniorum-v-nadaci-zivot-90/

Prace s robotem Pepper

- idealné v Pythonu (bohuzel pouze podpora
pythonu2.7")

- pokud chcete ovladat robota ze sveho pocitace,
potrebujete si hainstalovat naogi - Pepper SDK
2.5.10 pro Python 2.7 (u robota je jinak k dispozici pc

s touto knihovnou)
-k dispozici:

dotykove senzory (1 na kazde ruce, 3 na hlave,

na tabletu)

mluveni, prehrani zvuku
rozpoznani reci

ukazani obrazku/videa na tabletu
barevne diody v ocCich

- dokumentace k naodi

- vice informaci k hardwaru zde

Makky kryt

LED kontrolky
na rameni

Reproduktor

a stop tlacitko

Pepper je nabizen
ve trech riznych
provedenich.
Rozdily mezi provedenim
nemaji zadny dopad na
zakladni pouzivani robota.

Tac360° *

Tac180°*

Pojistné koliky
(vizs. 9)


https://www.softbankrobotics.com/emea/en/support/pepper-naoqi-2-9/downloads-softwares
https://www.softbankrobotics.com/emea/en/support/pepper-naoqi-2-9/downloads-softwares
http://doc.aldebaran.com/2-5/naoqi/index.html
https://www.softbankrobotics.com/emea/sites/default/files/node/support/download/PEPPER_UserGuide_Czech%20Republic_2019%2003%2013.pdf

Prace s robotem Pepper

- kod bezi na pc, pri spusteni se prikazy posilaji do robota pres wifi

- soubory k zobrazeni/prehrani je treba zkopirovat primo do robota pres ssh
-k dispozici nase trida Pepper s pripravenymi funkcemi (display picture, say
something, touch sensor activated atd.) - odkaz bude na wiki a v mailu

je tedy dobré psat kod tak, aby se dal snadno nahradit interface (napr. print
se nahradi funkci say, dotykovy senzor misto zmacknuti klavesy atd.)

# -*- encoding: UTF-8 -*-

from naoqi import ALProxy

tts = ALProxy("ALTextToSpeech", "<IP of your robot>", 9559)
tts.setlLanguage("Japanese")

tts.say("CAICHIE")



Prabéh semestru

- do 7.10. - vybéer temat a zapis do tabulky, kterou brzy zaslu

- samostatna prace na ulohach, s moznosti konzultovat cokoliv bud online vzdy po
stredecni prednasce, nebo pres e-mail (gabriela.sejnova@cvut.cz)

- Vv pripade prace s Pepperem dochazka na CIIRC (budova B, 6. patro, mistnost 603b) v
casech, ktere si dopredu zarezervujete pres sdileny kalendar

- zaverecne prezentace budou bud 16. 12. nebo 6. 1. - vybereme nejspis na zaklade
hlasovani



mailto:gabriela.sejnova@cvut.cz

